Antriebsmalse 2 DREHMO

SCHWENKANTRIEBE c-matic

Antriebs DPMC, DPMCR Modelle 75/150/299 300450 600/900 1200/1800 Ausbauhéhe
Gewicht [kg] 32 34 40 45 — —_——
[Ta) L —]
o - -
MaRe [mm] )
L max. 574
T4 max. 287
H max. 444 461 480 545
D1 @160
= X
D2 max. @127 o —_— é
Hla 394 411 430 495 :T: © T
H1b 444 461 480 545 Ifl'L ] M ol
H2 245 262 281 346 &
o~
H4 163 180 199 264 =
< 7
L2 209 =
L3 511
L5 63
T1 104
T2 179
T3 178
T4a 287
DeckelgroRe 233x 153 x 180 (LxTx H)
Elektrische Anschlussgroie ,S” als Standard. Verfugbare Optionen finden Sie auf Seite 4. 60 L max
Gehéusedeckel fur Schalter.-/ Sensor.- und Steuerungsraum 13 L5
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Anschlussmalse

SCHWENKANTRIEBE c-matic

DREHMO

trieb DPMC(R) 75/150/299 300/450 600/900 1200/1800
GrolRe DIN
EN ISO FO5 FO7 F10 F10 F12 F12 F14 F14 F16
5211
MafRe [mm]
d1 90 90 125 125 150 150 175 175 210
d2 35 55 70 70 85 85 100 100 130
d3 50 70 102 102 125 125 140 140 165
d4 M6 M8 M10 M10 M12 M12 M16 M16 M20
d5 16 16 22 22
d6 1 11 14 18
h* 2.5 2.5 25 2.5
h1 12 12 16 16
h2 110 130 170 180
Gewindetiefe d4 12 15 16 18 19 22 25 29 32
Lmax 40 66 50 82 61 102 75 127
16 10 10 16 19
17 40 40 45 45
18 20 20 26 26
19 80 80 90 100
110 40 40 45 50
111 25 25 30 35
112 120 120 135 150
113 80 80 110 110
14 150 150 190 225
r1 150 150 150 150
r2 200 200 200 200
r3 - - 250 250
4 218 218 273 273

Langeneinheit: mm
*Aufmaf3 flr Zentrierung, nicht standardmaRig enthalten. Der Zentrierring ist ein separates Bauteil und kann als Option bestellt werden.
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Abtriebsformen DREHMO

SCHWENKANTRIEBE c-matic

Bohrung nach 1SO 5211 ; MaRe DPMC(R) 75/150  DPMC(R) 299  DPMC(R) 300/450 ~ DPMC(R) 600/900  DPMC(R) 1200/1800
mit Nut ( Form V) nach » = } g %l 150 5211 FO5 FO7 FO7 F10 2) F12 F12 F14 F14 F16
DIN 6885-1 I (E == 7m‘i' @D 41.75 41.75 51.75 67.6 81.6
| N P bJs9" 6 6 8 10 14
\Det_a”x @ d7 H8? 18 22 28 36 48
Detail X @ d7 max. 28 28 38 50 60
1 d9? M5 M5 M6 M6 M6
15xdo | b 35 35 45 75 55 95 65 | s
' S —+—JF =3 152 8 8 10 10 10
\p/ M 20 20 30 40 a7 | a0
+ t 208 248 313 393 518
t
Innenvierkant (Form L/D) ; MaRe DPMC(R) 75/150  DPMC(R) 299  DPMC(R) 300/450 ~ DPMC(R) 600/900  DPMC(R) 1200/1800
nach 1SO 5211 5 = | 150 5211 FO5 FO7 F10 2 F12 F12 F14 F14 F16
44 3 @D 4175 4175 51.75 67.6 81.6
: 2 d8 min.? 18.1 222 282 36.2 482
@ d8 max. 282 282 2029 482 60.2
14 35 35 60 45 75 55 95 65 | 115
L6 min. 30 30 30 30 40
M 20 20 30 40 a7 | a0
SH11?2 14 17 22 27 36
s H11 max. 22 22 307 36 46
Innenzweiflach (Form H) ; MaRe DPMC(R) 75/150  DPMC(R) 299  DPMC(R) 300/450  DPMC(R) 600/900  DPMC(R) 1200/1800
nach 1SO 5211 - = 150 5211 FO5 FoO7 FO7 F10 2) F12 F12 F14 F14 F16
- 3 @D 4175 4175 5175 67.6 81.6
: 2 d8 min.? 18.1 222 28.2 36.2 482
@ d8 max. 282 282 362 48.2 (48) 60.2
L4 35 35 60 45 75 55 95 6s | s
16 min. 25 25 25 30 40
M 20 20 30 40 7 | 40
SH11?2 14 17 22 27 36
s H11 max. 22 22 27 36 (419) 46
2d8
Montageposition der Kupplung RS 3 4 5 8
Y max. 2 5] 10 10

1) Mafe abhédngig von @ d7, siehe DIN 6885-1
2) Empfohlene Grofe nach ISO 5211

3) Gewinde mit Gewindestift
)
)

4) Nach DIN 79
5) Nach DIN 475
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Antriebsmalse DREHMO

SCHWENKANTRIEBE c-matic
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Option Double Sealed ,DS”

* Gewindekombinationscode
Alternative Gewindekombinationscodes
optional verfigbar

@115

@130
QOO P
i
@150

P137*
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