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® Kombisensor / combined sensor

limit + torque data acquisation

Achtung: Bei Ausfall der Versorgungsspannung ist der
Busteilnehmer inaktiv.
Attention: The bus slave is inactive, if power supply fails.
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den Empfaenger oder Britte auch nicht in anderer

Unterlage weder vervielfaeltigt, noch Dritten zu-
Weise missbraeuchlich verwendet werden.

Ghne unsere vorherige Zustimmung darf diese
gaenglich gemacht werden, und sie darf durch
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