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Phaseniiberwachung
phase monitor Ortsteuerstelle / Local control station

L1 L2 L3 K1/K2

XX = Ausfihrung/Type

AX = Wendeschiitz
Reversing contactor

(X = Elektronisches
Wenderelais
Electronic reversing

relay (ELR]
Ul VI W
F1 F3

IR S N S PR (. e —
|PEUVWF1F3|8|123h56789101112|
- [ O O N N T
[ —

® Kombisensor / combined sensor

B0 | Weg- + Drehmomenterfassung
limit + torque data acquisation

Achtung: Bei Ausfall der Versorgungsspannung ist der
Busteilnehmer inaktiv.
Attention: The bus slave is inactive, if power supply fails.
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den Empfaenger oder Britte auch nicht in anderer

Unterlage weder vervielfaeltigt, noch Dritten zu-
Weise missbraeuchlich verwendet werden.

Ghne unsere vorherige Zustimmung darf diese
gaenglich gemacht werden, und sie darf durch
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